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@ Verfahren und Vorrichtung zur automatischen Identifikation von Komponenten mediziniecher Geriteayateme 

® Verfahren zur automatiachen Identifikation und Erfaa- 
sung charakteristiacher Kenndaten von Komponenten 
von Endoakopieayatemen, bei dem in der Komponente 
ein von einer aeparaten Einheit beachreib- und I es barer 
Datentrager zur Speicherung von Parametern zumindeat 
dieaer Komponente und in der aeparaten Einheit wenig- 
atena eine Schreib- und Leeeateuervorrichtung zum wie- 
derhoibaren Beschrefben und Lesen dea Datentnlger8 
vorgeaehen «nd, gekennzeichnet durch folgende Schrit- 
te: 

a) Bereitstellen eines beruhrungaloaen Energie- und Da- 
tenQbertragungaayatema in der Komponente und (n der . 
aeparaten Einheit zur Obertragung von Parameter ange- 
benden Daten zwiachen dem Datentrager der Komponen- 
te und der aeparaten Einheit in beiden Richtungen; 

b) Posrtionieren der Komponente in der Nine der aepara- 
ten Einheit; 

c) Aktivieren einea Identifikations- bzw. Erfassungavor- 
ganga, indem beruhrungslos ein Iderrtifikationa-Abf rage- 
signal von der aeparaten Einheit zur Komponente Qber 
daa DatenObertragungaayatem ubertragen wird; 

d) Empfangen dea Identifikationa-Abfrageaignala durch 
die Komponente und Auaieaen wenigatena einea Identitv 
kationaparametera oder zu erfaaaender Kenndaten a us 
dem Datentriger; 

e) Obertragung einea den Identifikationaparameter oder 
die zu erfaaaenden Kenndaten angebenden Antwortsi- 
gnala an die separate Einheit; 

f) Empfangen und Regiatrieren derzu erfaaaenden Kenn- 
daten oder dea Identifikationaparametera der Komponen- 
te durch daa Antwortaignal in der aeparaten Einheit und 
durch einen weiteren Schritt, der einen Schreibvorgang 
zum Andern oder Neueinapeichern von Daten einea Para- 
metera in den Datentriger der Komponente aktiviert, ein 
entaprechendea Schreibaignai Qber daa Datenubertra- 
gungaayatem yon der aeparaten Einheh zur Komponente 

. • - « -. -J «-t —-t^l^» o<U« m ali i af 
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Beschreibung intervall, Seriennummer und dergleichen bezeichnen. 

Femer ist aus dem Patent DE3742900 C2 cine Endo- 

Die Erfindung bctrifft cin Verfahren und einc \brrichtung skopeinrichtung mit cincm Videoendoskop und einem Steu- 
zur automatischen Identifikation und Erfassung charakieri- ergeriit fiir den Bildwandler beschrieben. Kenndaten des En- 
stischer Kenndatcn von Komponcnten von Endoskopiesy- 5 doskops, insbcsondcie die Zahl der Bildpunkte des Bild- 
stemen eemaB den Obeibegriffen der Anspruche 1 und 12. wandlers, rind in einem endoskopseitigen Speicher abge- 

Ein solcbes Verfahren und eine solche Vbnichtung sind legt, der innernalb des Steckers angeordnet ist, nut dem das 
aus der EP 0 534 1 98 A2 bekannt. Videoendoskop am Steuergerat angesteckt wird. Durch Ab- 

In der Technik sind verechiedene Verfahren zur Identifi- frage der gespeicherten Kenndaten kann dann das Steuenje- 
kation von Komponenten Ublich, die mit unterschiedlichen to rat individuell an das Endoskop angepaBt wetden. Die Ab- 
Obertragungs- und Kodierverfahren aibeiten. Als Beispiel frage geschieht Uber Kontakte des Steckere. 
seien hier lediglich erwfihnt die zur Identifikation von Kom- In der Medizintecfanik, insbesondere in der Endoskopie, 
ponenten in der Teilefertigung dienenden Verfahren, z. B. besteht bis heute keine MOgUchkeit, beriihrungslos Kennda- 
bei der Lagerhaltung, die ilberwiegend mit optisch oder ma- ten mehrerer, inbesondeie austauschbarer, zu einem medizi- 
metisch ablesbaren Strichcodes aibeiten, und Shnliche Ver- is nischen Gcratesystem gehfirender Komponenten mittels ei- 
Shren zur Disposition von Waren, z. B. in Versandhausern nes fur die Medizintechnik besonders geeigneten und nche- 
und GroBkaufhausern, sowie Verfahren und \fomchtungen ren Verfahrens automatisch abzulesen und zu registrieren 
zur Identifikation beweglicher Objekte, z. B. zur Identifika- und auch eine Anderung der Kenndaten der Komponenten 
don von Fahrzeugen, wie Schiffen, Flugzeugen und Land- zu bewirken. 

fahrzeugen die mittels elektromagnetisch ubertragener Ab- 20 Besonders in der medizraischen Endoskopie ist es nflufig 
frasesignale einen in der Komponente, d h. im Fahrzeug in nOtig, Optiken und Objektive bei der kliniscben Anwendung 
einem Transponder gespeicherten Identifikationscode abfra- auf zubereiten bzw. zu sterilisieren. Dazu mUssen im Rah- 
gen, der dann aktiv oder passiv zur abfiragenden Station ge- men der QuaUtfitssicherung und der ISOZertifizierung von 
sendet wird. Diese tiblichen Identifikauonssysteme arbeilen Kliniken Aufbereitungs- und Sterilisationszyklen instru- 
beriihmngslos, benfltigen jedoch, abgesehen von den einen 25 mentenspezifisch dokumentiert werden. Erst diese Doku- 
Strichcode abfragenden Systemen, eine EnergiequeUe im mentation eriaubt eine eindeutige Beurteilung der Ge- 
abgefragten ObjekL brauchsfahigkeit und Zuverlassigkeit der oben genannten 

Es ist auch ein auf einer induktiven Kopplung beruhen- Komponenten. . 
des beriihrungsloses Energie- und Datenubertragungsver- Es ist Aufgabe der Erfindung, ein \ferfahren und erne Vor- 
fahrcn bekannt, bei dem ein Schreib-Lesekopf und die abzu- 30 richtung zur automatischen Identifikation und Erfassung 
fragende Komponente jeweils eine Hochfrequenzspule auf- charakteristischer Kenndaten von Komponenten von Endo- 
weisen, so daB die abzufragende Komponente und die den skopiesystemen anzugeben, wobei nicht nur erne Identifika- 
Schreib-Lesekopf aufweisende separate Einheit bei einem tion und die Erfassung charakteristischer Kenndaten, son- 
Identifikationsvorgang wie ein lose gekoppelter Thmsfor- dcrn auch einc automatische und berflhrungsfreie instru- 
mator wirken. Bei der Abfrage erzeugt die Hochfrequenz- 35 mentenspezifische Dokumentation von \forgangen ausge- 
spule des Schreib-Lesekopfc ein Hochfrequenzfeld. Die fiihrt werden soil, die die Gebrauchsfahigkat besonders be- 
Spule in der Komponente empfflngt das Feld und versoigt eintracbtigen kdnnen, insbesondere von Sterilisationszy- 
einen mit der Spule verbundenen, als Datentrager fungieren- klen. Femer soil auch ein Neueinschreiben von Identifikati- 
den elektronischen Speicher mit Energie, der dann durch ons- und charakteristischen Kenndaten mfiglich sein. 
eine Spricherauslese- und Kontrollogik ausgelesen werden 40 Das Verfahren und die \farrichtung sollen es femer er- 
kann. Die ausgelescnen Daten werden zur Hochfrequenz. mSglichen, durch die Erfassung von charakteristischen 
spule der Komponente geleitet Diese Spule bildet zusam- Kenndaten der jeweiligen Komponenten eine automatische 
men mit einem Kondensator einen Schwingkreis, dessen Anpassung eines nachfolgenden, an die jeweilige Kompo- 
Schwingung durch die aus dem Speicher ausgelesenen Da- nente anschlieBbaren Gerfirs zu erreichen, wie z. B. bei Vi- 
ten moduliert wird. Diese Modulation wird wiederum zur 45 deokameras eine Anpassung der BildgrbBe, eine \ferzeich- 
Hochfrequenzspule des Schreib-Lesekopfs Ubertragen, dort nungskorrektur; eine Anpassung an die Iichtregelcharakte- 
erkannt und an einen Empfangskreis weitergeleitet Diese ristik, eine Anpassung an die Apertur einer verwendeten 
Art der Modulation ist als w Abscq>tionsmodulation" be- Lichtquelle etc.. 

kannt und wird z. B. in der Radartechnik eingesetzL Letzt- Anspruch 1 kennzeichnet ein die obige Aufgabe lfisendes 
lich stelll eine solche Absorptionsmodulation eine Pulsdau- 50 erfindungsgemaBes Verfahren, wfihrend Anspruch 12 eine 
eimodulationdat die obige Aufgabe lflsende erfindungsgemaBe \bmchtung 

Auf diescm Prinzip aufbauend lflBt sich auch ein Identifi- spezifiziert 
kationsverfahren verwirklichen, bei dem der in der Kompo- \forteilhafte Weiterbildungen des Verfahrens uM derVor- 
nente als Datentrager enthaltene Speicher nicht nur ausles- richtung sind in den Ansprtichen 2 bis 11 bzw. 13 bis 22 an- 
bar, sondern auch beschreibbar ist Aufler der reinen t)ber- 55 gegeben. 

tragung von Mentfikationsdaten ist es auch mBglich, Be- GemfiB einem eraten Aspekt der Erfindung ist em \ferfah- 
fehlssignale zum Datentrager, dh. zur Komponente zu ren zur automatischen Identifikation und Erfassung cnarak- 
ttbertragen, urn Funktionen des Datentrager* zu steuera. teristischer Kenndaten von Komponenten von Endoskopie- 

Das aus der schon genannten EP 0 534 198 A2 bekannte systemen, bei dem in der Komponente ein von einer separa- 
Identifikationssystem wird bei einem Endoskop angewen- 60 ten Einheit beschreib- und lesbarer Datentrager zur Speicbe- 
det, bei dem endoskopseitig ein Speicher filr spezielle Kenn- rung von Parametem zumindest dieser Komponente und m 
daten des Endoskops und ein mit dem Endoskop fiber Kon- der separaten Einheit wenigstens eine Schreib- und Lese- 
takte koppelbares Steuergerat vorgesehen sind, mit dem die steuervorrichtung zum wiederholbaren Beschreiben und Le- 
Kenndaten abgefragt werden kfinnen, urn z. B. Abgleichpa- sen des Datentragers vorgesehen sind, gekennzeichnet 
rameter fiir die am Steuergerat einzustellenden Betriebspa- 65 durch folgende Schritte: 
rameterzugewinnen. Solche im Datentrager des Endoskops 

gespeicherte Kenndaten kdnnen auBer AbgleUchparameter a) Bereitstellen eines beriihrungslosen Energie- und 

auch andere Parameter, wie z. B. Betriebsdauer, Wartungs- DatenUbertragungssystems in der Komponente und in 
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der separaten Einheit zur tJbertragung von Parameter 
angebendeo Daten zwischen dem Datentrager der 
Komponente und der separaten Einheit in beiden Rich- 
tungen; 

b) Positionieren der Komponente in der NMbe der se- 5 
paraten Einheit; 

c) Aktivieren eines Identifikations- bzw. Erfassungs- 
vorgangs, indem bertihrungslos ein Identifikations- Ab- 
fragesignal von der separaten Einheit zur Komponente 
tiber das Datentibertragungssystem Ubertragen wird; to 

d) Empfangen des Idenufikatictts-Abfragesignals 
durch die Komponente und Auslesen wenigstens eines 
Identifikationsparameters oder zu erfassender Kennda- 
ten aus dem Datentrager, 

e) Dbertragung eines den Identifikationsparameter 15 
oder die zu erf assenden Kehndaten angebenden Ant- 
wortsignals an die separate Einheit; 

f) Empfangen und Regis trieren der zu erf assenden 
Kenndaten oder des Identifikationsparameters der 
Komponente durch das Antwortsignal in der separaten 20 
Einheit, und durch einen weiteren Schritt, der einen 
Schreibvorgang zurn Andern oder Neueinspeichem 
von Daten eines Parameters in den Datentrager der 
Komponente aktiviert, ein entsprecheodes Schreibsi- 
gnal Uber das DatenQbertragungssystem von der sepa- 25 
raten Einheit zur Komponente tibertrfigt, im dortigen 
Datenspeicher einen oder mehrere Parameter entspre- 
chend dem Schreibsignal findert oder neu einschreibt 

Vorteilhafterweise kann dem erfindungsgemfiBen Yerfah- 30 
ren ein weiterer Schritt hinzugefUgt werden, der auf den 
Schritt, der den oder die Parameter neu einschreibt oder an- 
dert, ein Quittungssignal von der Komponente tiber das Da* 
tenUbertragungssystem zur separaten Einheit sendet, und 
auf das Quittungssignal bin die Aktivierung des Schreibvor- 35 
gangs beendet Weiterhin ist eine Aktivierung des Identifi- 
kations- und/oder Schreibvorgangs durch einen Bedie- 
nungs schritt an der separaten Einheit mOglich. 

Das Verfahren lfiBt sich aufierdem durch einen Oberwa- 
chungsschritt zur Oberwachung des Identifikations- und/ 40 
oder Schreibvorgangs seitens einer Bedienperson fortbilden. 
ZweckmaBigerweise nimmt die Bedienperson die Oberwa- 
chung an einem Monitor vor. 

Die die Schrcib- und Lesesteuervorrichtung enthaltende 
separate Einheit kann lediglich dazu eingerichtet sein, die 45 
Identifikations- und/oder Schreiboperationen auch bed ver- 
schiedenen Komponenten zu aktivieren und auszuftthren 
und gegebenenfalls die Oberwachung der Operation auszu- 
fUhren. Dazu kann die separate Einheit auch mit einem Qber- 
geordneten Computer verbunden sein. 50 

Altemativ ist vorgesehen, daB die separate Einheit ein Be- 
standteO des jeweiligen medizinischen Geratesystems ist 
Bei dem als besonderer Einsatzfall anvisierten Endoskopsy- 
stem kann die separate Einheit z. B. ein Kamerakopf einer 
Videokamerasein. 55 

Ein weiterer vorteilh after SchriU des erfindungsgernM£en 
Verf aniens besteht darin, aufgrund der von der Komponente 
zur separaten Einheit ttbertragenen Parameterdaten Steuer- 
und/oder Regelvorgange in der separaten Einheit zu aktivie- 
ren und/oder auszufuhren. 60 

GemfiB einem weiteren Aspekt der Erfindung ist eine \for- 
richtung zur automatischen Identifizierung und Erfassung 
charakteristischer Kenndaten von Komponenten von Endo- 
skopiesystemen, mit 

65 

- einer Einheit, die separat von den Komponenten vor- 
gesehen ist und die eine Lese-Schreibsteuervorrichtung 
aufweist, und 
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r einem beschreib- und lesbaren Datentrager in jeder 
Komponente zur Speicherung von Komponenten-Para- 
meter angebenden Datensignalen, wobei Inhalte des 
Datentragers durch die Lese-Schreibsteuervorrichtung 
auslesbar und einscbreibbar und in der separaten Ein- 
heit zumindest speicberbar sind, gekennzeichnet durch 

- ein in der Komponente und der separaten Einheit 
vorgesehenes, bertlhnmgrioses Energie- und Daten- 
tibertragungssystem zur Ubertragung von Datensigna- 
len zwischen der separaten Einheit und dem Datentra- 
ger der Komponente in beiden Richtungen, 

- einen Schreib-Lesekopf, der mit der Lese-Schreib- 
steuervorrichtung verbunden ist, 

- eine Signalerzeugungs- und Modulations-Demodih 
lationseinheit in der separaten Einheit, die mit der 
Lese-Schreibsteucivomchtung und dem Schreib-Lese- 
kopf verbunden ist, urn Datensignale zu modulieren 
bzw. zu demodulieren und 

- eine mit dem Datentrager in der Komponente ver- 
bundene Sende-Empf angseinrichtung zurn Senden und 
Empfangen von Datensignalen von bzw. in der Kom- 
ponente, wobei alle Einrichtungen in der Komponente 
durch den ttbertragungsvorgang von der separaten Ein- 
heit gespeist werden und keine eigenc Energiequeile 
haben. 

Bcvorzugt ist das Datenttbertragungssystem gestUtzt auf 
eine induktive HochfrequenzUbertragung. Weiterhin werden 
die Ubertragenen Datensignale durch das Datentibertra- 
gungssystem einer Pulsdauennodulation unterworfen. Die 
so modulierten Datensignale werden zwischen der Kompo- 
nente und der separaten Einheit und umgekehrt in einer Rah- 
menstruktur Ubertragen, die zu Beginn einen Kennung- 
scode, darauf folgend einen oder mehrere Datenposten und 
am Ende einen Prufcode zumindest zur Erkennung von Feh- 
lern in den Datenposten beinhaltet 

Die separate Einheit hat eine Bedieneinrichtung zur Akti- 
vierung einer Identifikations- und/oder Schreiboperation. 
Die Bedien vorrichtung kann mit der separaten Einheit ver- 
bunden oder altemativ integraler Bestandteil derselben sein. 

Weiter kann ein Monitor mit der separaten Einheit ver- 
bunden sein. Die Bedienvorrichtung und der Monitor kdn- 
nen auch Teile eines tibergeordncten, mit der separaten Ein- 
heit verbundenen Computersy stems sein. 

Die Erfindung wird nachf olgend anhand von in der Zeich- 
nung dargestellten AusfUhrungsbeispielen weiter erifiutert 
Eszeigt 

- Fig. 1 schematisch und btockartig die Grundstruktur 
einer erfindungsgemaSen Vorrichtung zur automati- 
schen Idendfizierung von Komponenten medizinischer 
Gerfitesysteme; 

- Fig. 2 eine Anwendung der erfindungsgemfiBen Vor- 
richtung bei einem Eodoskopiesystem; 

- Fig. 3 schematisch die Grundstruktur des verwende- 
ten Ubertragungssystems mit induktiver Kopplung 
zwischen einem Lese-Schreibkopf in der separaten 
Einheit und einer Indukdonsspule in der Komponente; 

- Fig»4dnaufdemindukdvenKopplungsprinzipge- 
maB Fig. 3 beruhendes, an sich bckanntes Signal- und 
Dateniibertragungssystem; 

- Fig. 5 eine bei dem Datenttbertragungssystem ge- 
mflB Fig. 4 verwendete Pulsdauermodularionsart; 

- Fig. 6 eine Rahmenstruktur fur die zwischen der 
Komponente und der separaten Einheit und umgekehrt 
Obertragenen Datensignale; 

- Fig. 7 schematisch einen Aufbereitungskrcislauf ei- 
nes mit einer erfindungsgemfiBen Vbrrichtung ausge- 
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statteten Endoskops; mit oder ohne Eisen bzw. Feiritkera ausgefflhrt sein. Der 

_ g bis 12 jeweils Anwendungsbeispiele dcr erfin- Schreib-Lesekopf 22 enthfilt cine Sendespule 24, um bei ei- 

dungsgemSBen \brrichtting und des erfindungsgemfi- ncr DatenQbertragung Encigie zur Komponcntc 30 zu flbcr- 

Ben Vertahrens bei verschieden konfigurierten Endo- tragen (Pfeii A). Dieselbe Spulc 24 wild dazu benutzt, um 

skopsystemen. 5 die von der Komponente zurifckgescndeten Datcnsignale zu 

empfangen (Pfeii B). In der Komponente 30 weist die 

Die Vorrichtung nach Fig. 1 besteht prinzipiell aus wenig- Send^Empfangseinrichtung 34 ebenfalls eine Spule mit 

stens einer separat von wenigstens einer Systeinkomponente oder ohne Ferritkern auf. Fur eine sichere Energie- und Da- 

30 vorgesehenen Einheit 10, die eine Lese-Schreibsteuer- tenttbertragung ist eine gutc Kopplung zwischen dem 

vorrichtung 20 aufweist Die Use^chreibsleuervorrichtung 10 Schreib-Lesekopf 22 in der separaten Einheit 10 und der 

20 ist mit einem Schreib-Lesekopf 22 verbunden, der weiter Spulc 34 wichtig, da die magnetischen Feldlinien nur eine 

unten beschrieben wird. Die schematisch angedeutete Kom- geringe Reichweite haben. Dabei wirken die Spule 24 der 

ponente 30 weist einen einschreib- und auslesbaren Daten- separaten Einheit 10 und die des Datentrfigers in der Kom- 

trfiger 33 zur Speicherung von Datensignalen auf, die Para- ponente 30 als lose gekoppelter Transformator. Allgemein 

meter wenigstens dieser Komponente angeben, 15 wird ein Abstand von ca. 100 mm zwischen der Spule des 

Ein bertihrungsLoses Energie- und DatenUbertragungssy- Schreib-Lesekopfe und der des Datentrfigers als ausreichend 

stem 32, wie es noch spfiter beschrieben wird, umfafit den angesehea 

Schreib-Lesekopf 22 der separaten Einheit 10, eine nicht ge- Die Spule des Lesekopfe erzeugt ein magnetisches Hoch- 

sondert bezeichnete Obertragungsstrecke und in der Kom- frequenzfeld. Die Spule des Datentrfigers empffingt das 

ponente 30 eine Sende-Empfangseinrichtung zum Senden 20 Feld, versorgt den Datentrfiger mit Energie und sorgt filr die 

und Empfangen von Datensignalen von bzw. in der Kompo- darauffolgende Obertragung der im Datentrager gespeicher- 

nente. Ferner ist die Sende-Empfangseinrichtung 34 mit ten Daten. Der als Datentrager dienende Schreib-Lesespei- 

dem Datentrager 33 in der Komponente 30 verbunden. Die cher und eine zugehOrige Steuerlogik kdnnen gemeinsam 

Inhalte des Datentrfigers 33 sind durch die Lese-Schreib- als Schaltung auf einem Chip integriert sein (vgL Fig. 4). 

steuervorrichtung 20 auslesbar und einschreibbar und in der 25 Fig. 4 zeigt ein Blockdiagramm einer Prinzipschaltung 

separaten Einheit 10 wenigstens speicherbar. Weiter unten eines wiederprogrammierbaren berOhrungslosen Hochfre- 

wird jedoch ausgefflhrt, daB Inhalte, die aus dem Datentrfi- quenzUbertragungsverf ahrens, wie es bei der voriiegende 

ger 33 der Komponente 30 ausgelesen werden, auch zur Ak- Erfindung bevorzugt zur Identifikation von Komponenten 

tivierung von Regel- bzw. Steuervorgfingen in der separaten medizinischer Systeme verwendet wird Die in Fig. 4 als 

Einheit 10 und/- oder einer mit ihr verbundenen gesteuerten 30 Blockschaltbild dargestellte Schaltung der Spule 34 und des 

Einheit 15 dienen kttnnen. Chips 35 in der Komponente 30 ist an sich bekannt und wird 

Das DatenUbertragungssystem 32 ist so eingerichtet, daB deshalb nicht nfiher beschrieben. Wwentlich ist, daB die 

alle Hnrichtungen in der Komponente 30 durch den ttber- Spule 34 zusammen mit Kondensatoieo CI, C2 einen 

tragungsvorgang von der separaten Einheit 10 gespeist wcr- Schwingkreis bildet, der bei dor DatenObertragung von der 

den und daB sie keine eigene Encrgiequelle haben. 35 Spule 24 des Schreib-Lesekopfs 22 mit Energie versorgt 

In Fig. 2 ist ein Anwendungsbeispiel des erfindungsge- win! Dann schaltet die zusammen mit dem Datentrager 33 

mfiBen \ferf ahrens bzw. der erfindungsgemfiBen \forrichtung in dem Chip integrierte Steuerlogik 36 einen Widerstand R 

zur automatischen Identifizierung von Komponenten eines ein und aus. 

medizinischen Gerfitesystems dargestellt, wobei in diesem Der Energieverbrauch des Chips findert sich mit den Da- 

Beispiel ein Endoskopiesystem dargestellt ist 40 ten, und diese passive Modulation wird Ober den aus der 

Die gesteuerte Einrichtung ist trier eine Videokamera 15a, Spule 34 und den Kondensatoren CI, C2 bestehenden 
die Uber eine Kabel 16a mit einem Monitor 14a verbunden Schwingkreis zur Spule 24 in der separaten Einheit 20 zu- 
ist Die Videokamera 15a ist auBerdem durch ein Kabel 17 rUck Ubertragen. Die modulierten Signale lassen sich im 
mit einem Kamerakopf 18 verbunden. In einem Teil des Ka- Schreib-Lesekopf 22 demodulieren. Dazu weist die Lese- 
merakopfs 18 ist eine separate Einheit W untergebracht, die 45 Schreibsteuervorrichtung 20 der separaten Hnheit 10 eine 
demnach in diesem Beispiel ein Systembestandteil ist und Signalerzeugungs- und Modulationseinheit 26 und eine De- 
die eine Lese-Schreibeinheit 20a und einen in Fig. 2 nicht modulationseinheit 25 auf. Die Schaltungsanordnung der 
gezeigten Schreib-Lesekq>f, wie er anhand der Fig. 1 be- Einheiten 25, 26 in der Use^hreibsteuervomchtung 20 ist 
schrieben wurde, enthfilL an sich bekannt und wird trier nicht nfiher beschrieben. Die 

In Fig. 2 sind zwei mit der erfindungsgemfiBen Vbrrich- 50 verwendete Modulationsart ist auch als "Absorptionsmodu- 

tung identifizierbare Komponenten, nfimlich ein Objektiv lation" bekannt 

30a und eine Endoskopoptik 30b, dargestellt Beide Kompo- Fig. 5 zeigt mit Hilfe dieser Modulationsart modulierte 

nenten 30a, 30b enthaltcn jeweils einen Datentrager 33, der Datcnsignale PI entsprechend einer logischen "1" und ein 

jedoch in Fig. 2 nicht gesondert dargestellt ist Im Datentrfi- Datcnsignal P2 entsprechend einer logischen "0*, die je- 

ger des Objektivs 30a und auch im Datentrager der Eodo- 55 weils unterschiedliche Irapulsperiodendauem aufweisen. 

skopoptik 30b konnen nicht nur die Seriennummern der je- Die Trfigerfrequenz, die z. B. 125 kHz betragt, dient der er- 

weiligen Komponente und die Dauer des Aufbereitungszy- wfihnten Energieversorgung des Datentrfigers. We verwen- 

klusses gespeichert sein, sondern auch Datcnsignale, die deten Schwingkreise sind auf die Trfi^srfrequenz abge- 

eine automatische Adaptierung des Kamerakopfs 18 und der stimmt Diese Schaltung erlaubt nicht nur die Riickubertra- 

damit verbundenen Videdcamera 15a enndglichen, wie « gung der im Datentrager 33 gespeicherten Datcnsignale, wie 

z. B. die Adaptierung der BildgrOBe und die Korrektur der Kenngr&Ben usw., sondem auch ein Neucinschreiben von 

Verzeichnung, die Adaptierung der Lichtregelcharakteristik, Daten in den Datentrager 33. Dazu werden von den in Fig. 4 

die Begrenzung der Leistung und die Aperturanpassung ei- dargestellten Signalerzeugungs- und Modulations-Demodu- 

nerLichtquelle. lationseinheiten 25, 26 auBer Daten auch Kommandos zum 

Fig. 3 zeigt eine Induktionsspulenanordnung des bei der 65 Datentrager 33 der Komponente 30 Ubertragen, um dessen 

Erfindung verwendeten berOhrungslosen Obertragungssy- Funktion zu steuern. 

stems. In der separaten Einheit 10 befindet sich ein als Lese- Fig. 6 zeigt einen fur die DatenUbertragung in dem bis- 

Schreibspule gestalteter Schreib-Lesekopf 22. Dieser kann lang beschriebenen Obertragungssyslem geeignete Rah- 
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menstruktur F, die einen Kennungscode ID am Anfang des Ein weiteres Anwendungsbeispiel stellt die in Fig. 9 ge- 

Rahmens, ein oder mehreie Datenposten Dl, Dl.Dn, die zeigte Konfiguration 101 eioes Endoskopiesystems dar, wel- 

dem Kennungscode ID folgen, und einen Priifeode CRC am chesals Alternative zu dem in Fig. 8 gezeigten System 100 

Ende des Rahmens aufweist Der Priifeode CRC dient dazu, angesehen werden kann. Der obere Teil des Endoskopiesy- 

Febler in den Datenposten zu erkennen. 5 stems 101 ist ahnlich dem in Fig, 2 gezeigten, wobei der 

In der Kg. 7 ist ein Beispiel der Anwendung der erfin- Monitor weggelassen ist Ein Endoskop 130b mit einem er- 

dungsgemfiBen Vbrrichtung und des Verfahrens zur automa- sten Datentrfiger 133b ist mit seinem proximalen Ende am 

tischen Hentifizierung tines mit einem zuvor beschriebenen distalen Ende eines Objektivs 130a angekoppeli, das einen 

Datentrfiger ausgestattetcn Endoskops in einem Wiederauf- zweiten Datentrfiger 133c aufweist Das Objektiv 130a ist 

bereitungszyklus gezeigt 10 seinerseits mit seinem proximalen Ende an einem Kamera- 

Im Stadium I wird ein verwendetes Endoskop 30b in die kopf 118 anschlieBbar, welcher eine Lesespule 122a gemfifi 

N&he eincs Schreib-Lesekopfs 22 einer separatee Einheit 10 der Erfindung aufweist Der Kamerakopf 118 ist Obex ein 

gebracht (Abstand a betrfigt ca. 100 mm). Die separate Ein- Leitungssystem 117 mit einer Videokaraera 115a gekoppelt, 

heit 10 kann Bestandteil eines Sterilisationsgerfits sein. Die welche mit einer Funktion zur automatischen Adaption an 

DatenUbertragung liefert z. B. die Seriennummer der Kom- 15 den jeweils eingesetzten Kamerakopf, das Objektiv und das 

ponente, d. h. des Endoskops 30b, die gelesen und im Steri- Endoskop ausgestattet ist, urn so eine Adaption an Bild- 

lisationsgerfit gespeichert wird Weiterhin konnen die aus groBe, die Korrektur der Verzeicbnung, die Adaption der 

dem Datentrager des Endoskops 30b ausgelesenen Datensi- Iichtregelcharakteristik, die Begrenzung der Leistung und 

gnale auch Vorgaben flir den Sterilisationszyklus enthalten, eine Anpassung der Apertur einer Iichtquelle 115b zu er- 

diedessen Parameter steuern oder regeln. 20 mdglicben. Diese Iichtquelle 115b ist in herkfimmlicher 

Im Stadium II wird das Sterilisationsgertt mit dem zu ste- Weise Uber ein Lichtleitkabel 110a mit dem zugehdrigen 

hlisierenden Endoskop beschickt und der Sterilisationsvor- Anschlufi des Endoskops gekoppelt. Die Iichtquelle U5b 

gang durchgefiihrt. Im Stadium HI wird das Endoskop noch empfangt die zur Adaption notigen Daten iiber eine Daten- 

cinmal an den im Sterilisationsgerfit befindlichen Lese- abertragungsstrecke 116 (Pfeil D) f die vorzugsweise alsbi- 

Schreibkopf herangefUhrL Jetzt wird z. B. die im Endoskop 25 direktionale Datenstrecke ausgestaltet ist Wsgen der Uber 

gespeicherte Zahl von Sterilisadonszyklen urn 1 erhoht. Bei die DatenQbertragungsstrecke 116 von der Videokarnera 

der dabei durchgeftihrten DatenUbertragung erfolgt dem- 115a zur Iichtquelle 115b Qbertragbaren Daten braucht der 

nach ein Lesen und ein Beschreiben des Datentragers im En- distale Anschlufi des Lichtleitkabels U0a keinen Schreib- 

doskop. SchlieBlich wird das Endoskop im Stadium IV er- Lesekopf, da die zu ttbertragenden Daten uber die Daten- 

neutbenutzt. 30 strecke 116 zur Iichtquelle 115b gelangen. 

Im Reparaturfall kann der Datentrager des Endoskops am In Fig, 1 0 ist ein An wendungsbeispiel der Erfindung bei 

Reparaturort ausgelesen werden. Die gespeicherten Daten einem elektrochirurgischen Hochrrcquenzsystem 102 ge- 

kannen zur Oberpriifung von Garantieleistungen dienen. zeigt In eine Trokarhuise oder einen Arbeitskanal 140 IfiBt 

Nach einer Reparatur kann die im Endoskop gespeicherte sich proximal eine HF-Sonde oder eine Trierrnokoagulati- 

Zahl von Reparaturffillen urn 1 erhoht werden. Dazu ist in 35 onssonde 141 einfuhren, die an ihrem proximalen Ende mit 

der Reparaturabteilung eine separate Einheit 10 gemSB der einem Datentrfiger 143 versehen ist Die Hochfrequenzlei- 

Erfindung vorhanden, die auf dieselbe Weise wie zuvor be- suing wird von einem Hochfrequenzleistungsgenerator oder 

schrieben eine DatenUbertragung zwischen der separaten einem Tliermokoagulations-Steuerger&t 150 durch ein Ka- 

Einheit und dem Datentrfiger des Endoskops akdviert und bei 144 zugefQhrt, welches an seinem distalen Ende mit ei- 

ausftihrt. 40 nera erfindungsgemaBen Schreib-Lesekopf 142 ausgestattet 

Es ist zu bemerken, daB bei dem oben beschriebenen und ist Auf diese Weise lassen sich Leistung und/oder Frequenz, 

in Rg. 7 dargestellten Anwendungsbeispiel kein bediener- Pulsbreite usw. am Hochtrequenzkistungsgenerator 150 an 

kontrollierter Akti vierungs- und DatenUbertragungsvorgang die HF-Sonde 141 entsprechend den im Datentrfiger 143 ge- 

gezeigt ist Dies ist jedoch in jedem Fall sinnvoll, wenn ge- speicherten Daten anpassen. En in Fig* 10 auBerdem darge- 

zielt Datenwerte in den Datentrager der Komponente einge- 45 stelltes Endoskop 130 kann zusfitzlich oder start der HF- 

schrieben und nicht nur im Datentrfiger gespeicherte Zahl- Sonde 141 in die Itokarhttlse bzw. den Arbeitskanal 140 

werte inkrementiert oder dekremendert werden miissen. eingesetzt und damit gekoppelt werden. Das Endoskop 130 

In Fig. 8 ist ein Endoskopiesystem in einer ersten Konfi- kann auch einen Datentrfiger etwa gemfifi den Fig. 2, 8 und 9 

guration 100 gezeigt die ein weiteres Anwendungsbeispiel haben. 

der Vbrrichtung und des Verfahrens nach der Erfindung be- 50 Bei dem in Fig. 11 gezeigten Anwendungsbeispiel 103 
trifft Ein Endoskop 130 mit einem Datentrfiger 133 gemfifi der Erfindung ist ein Insufflationssteuergerfit 160 Uber einen 
der Erfindung ist fiber einen mit einer Lesespule 122 gemfifi Pneumatikschlauch 161 an einem zugehdrigen Anschlufi ei- 
der Erfindung ausgestatteten Lichtleitkabel 110 an einer ner lYokarhQlse 164 anschlieBbar. Die Irokarfaiilse 164 ist 
Iichtquelle 115 angeschlossen, die als gesteuertes oder ge- an diesem Anschlufi mit einem Datentrfiger 163 ausgestat- 
regeltes Gerfit im Sinne der obigen Beschreibung angesehen 55 tet, wShrend das distale Ende des Pneurnarikschlauchs 161 
wird Die Iichtquelle kann durch die mit dem erfindungsge- mit einem erfindungsgemfifien Schreib-Lesekopf 162 verse- 
mfifien DatenUbertragungsverfahren von den Komponenten hen ist Auf diese Weise lfifit sich durch die im Datentrfiger 
130 und 110 bzw. durch die aus den darin enthaltenen Da- 163 des Luftanschlusses der Trokarhtilse 164 gespeicherten 
tentrfigem 133, 122 ausgelesenen Daten betreffend die emit- Daten das Insufflationssteuergerfit 160 hinsichtlich des zu 
derte maximale Lichtenergie, die Apertur und andere das 60 erzeugenden Druckes, der Druckirnpulse etc. automatLsch 
Lichtleitkabel und das verwendete Endoskop betreffende an die verwendete TYokarhUlse anpassen. 
Parameter automarisch angepaBt werden. Insbesondere bei In Fig. 12 schiiefilich ist ein aus den in Fig. 8 bis Fig. 11 
Iichtquellen mit Lampen, die ein stark mittenbetontes Ab- gezeigten Anwendungsbeispielen 100 bis 103 kombiniertes 
strahlprofil aufweisen, wie z. B. Xenon-Kurzbogenlampen, Endoskopiesystem gezeigt Die Videokarnera 115a mit auto- 
kann zur Verbesserung der Abstrahlcharakteristik vorgese- 65 matischer Adaption ist mit der Iichtquelle US mit ebenfalls 
hen sein, Verlaufsfilter, mattierte Iinsen oder teildurchlas- automatischer Adaption, diese mit einem Insufflationssteu- 
sige Komponenten automatisch aufgrund dieser Daten in ergerfit 160 und letzteres mit einem elektrochirurgischen 
den Strahlengang einzuschwenken. Hochfrequenzgenerator ISO mit automatischer Adaption 



DE 19629 

9 

durch eine jeweilige Datenubertragungsstrecke 116, 116*, 
116" verbunden. Die Trokarbttlse ist wenigstens an ihrem 
LuftanschluB, an dcm der Insufflationsschlauch angeschlos- 
sen wild, nut einem Datentrager gemfifi der Erfindung aus- 
geriistet Das distale Ende des Insufflanonsschlauchs weist 5 
einen Scbreib-Lesekopf gemaB der Erfindung auf . Die wei- 
teren in Fig. 12 gezeigten Komponenten sind mit den ent- 
sprechenden in den Fig. 8 bis 11 gezeigten identisch oder 
Equivalent und mit denselben Bezugsziffera bezeichnct 

Altera ativ konnen cinzelnc oder mehrere Komponenten/ 10 
Funktionscinbeiten des in Fig. 12 gezeigten Systems auch 
ohne Datentrager bzw. Schmb-Lesespuie bleiben. Die rele- 
vanten Informationen werden bei dieser Alternative liber die 
Datenilbertragungsstrecken 116, 116\ 11<T, 116"' Ubermit- 
telt SelbstvcrstMndlich konnen weitere Datentibertragungs- 15 
strccken jewdls zwiscben den gesteuerten Ger&ten 115, 
115a, 150 und 160 und weiteren Geraten vorgesehen sein. 

Auch S y stemkomponeoten, die im allgemeinen nicht in 
elektrischem Kontakt mit SteuergerSten oder ahnlichem ste- 
hen, wie rein mechanische Komponenten, z. B. Endoskope 20 
oder Objekdve oder auch Sonden, konnen mit einem be- 
schreib- und lesbaren Speicher zu einer erfindungsgemfifien 
Identifikation der Komponente versehen sein. 

Sowohl die Energie- als auch die DatenQbertragung er- 
folgtbertihrungslos und kontaktrrei Dies ist deshalb beson- 25 
ders vorteilhaft, da bei vielen Endoskopsystemen eine di- 
rekte Spannungsversorgung unerwttnscht oder gefahrlich 
ist 

Die vorangebend anhand der Fig. 8 bis 12 beschriebenen 
Anwendungsbeispiele der Erfindung verdeutlichen, daB das 30 
erfindungsgemafie Verfahren und die NforrichUing zur Identi- 
fikation von Komponenten medizinischer Ger&tesysteme 
auch in Kombination mit herkommlicben DatenUbertra- 
gungsverrahren angewendet werden konnen, wie sie bei den 
DatenstieckenU6gema^ Fig.9undU6 , ,n6 N ,U6 ,N gemMB 3S 
Fig. 12 einsetzbar sind Das bei der Erfindung verwendete 
berUhrungslose Obertraffungsverfahren laBt sich auch mit 
einem kontaktieienden Ubertragungsverfahren etwa gemflB 
der eingangs erwfihnten EP-A-0 534 198 kombinieren. 

Aufierdem ist die Erfindung nicht auf die automatische 40 
Identifikation von Komponenten in Endoskopsystemen be- 
schrankL \forieilhaft ist die Erfindung auch bei anderen me- 
dizinischen Gerfitesystemen anwendbar, die eine Sterilisa- 
tion und/oder Aufbereimng ihrer Systemkomponenten be- 
notigen und bei denen one Vielzahl verschieden spezifizier- 45 
ter Komponenten eingesetzt werden konnen. 

Patentanspriiche 

1. Verfahren zur automatischen Identifikation und Er- SO 
fassung charakterisdscher Kenndaten von Komponen- 
ten von Endoskopiesystemen, bei dem in der Kompo- 
nente ein von einer separaten Einheit beschreib- und 
lesbarer Datentrager zur Speicherung von Parametem 
zumindest dieser Komponente und in der separaten 55 
Einheit wenigstens eine Schreib- und Lesesteuervor- 
richtung zum wtederholbaren Beschreiben und Lesen 
des Datentrfigers vorgesehen sind, gekennzeichnet 
durch folgende Schritte: 

a) Bereitstellen eines beriihrungslosen Energie- 60 
und Dateniibertragungssystems in der Kompo- 
nente und in der separaten Einheit zur Obertra- 
gung von Parameter angebenden Daten zwischen 
dem DatentrSger der Komponente und der separa- 
ten Einheit in beiden Richtungen; 65 

b) Positionieren der Komponente in der Nfihe der 
separaten Einheit; 

c) Aktivieren eines Identifikations- bzw. Erfas- 
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sungsvorgangs, indem bertthrungslos ein Identifi- 
kations- Abfragesignal von der separaten Einheit 
zur Komponente fiber das Datenttbertragungssy- 
stemtibertragenwird; 

d) Empfangen des Identifikations- Abfragesignals 
durch die Komponente und Auslesen wenigstens 
eines Identifikationsparameters oder zu erfassen- 
der Kfinndatcn aus dem Datentrager; 

e) Obertragung eines den Identifikationsparame- 
ter oder die zu erfassenden Kenndaten angeben- 
den Antwortsignals an die separate Einheit; 

f) Empfangen und Regis trieren der zu erfassen- 
den Kenndaten oder des Identifikationsparameters 
der Komponente durch das Antwortsignal in der 
separaten Einheit, und durch einen weiteren 
Schritt, der einen Schreibvorgang zum Andern 
oder Neueinspeichern von Daten eines Parameters 
in den Datentrager der Komponente aktiviert, ein 
entsprechendes Schreibsignal fiber das Daten- 
fibertragungssystem von dec separaten Einheit zur 
Komponente Ubertrfigt, im dortigen Datenspei- 
cher einen oder raehrere Parameter entsprechend 
dem Schreibsignal andert oder neu einschreibt 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dafi auf den Schritt, der den oder die Parameter neu 
einschreibt oder andert, ein Quittungssignal von der 
Komponente tiber das Datenfibertragungssystem zur 
separaten Einheit gesendet, und auf das Quittungssi- 
gnal die Aktivierung des Schreibvorgangs beendet 
wird 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, dafi der Identifikations- und/ 
oder der Schreibvorgang durch einen Bedienungs- 
schritt an der separaten Einheit aktiviert werden bzw. 
wird 

4. Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprfi- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB ein Oberwachungs- 
schritt zur ttberwachung des Identifikations- und/oder 
des Schreibvorgangs seitens einer Bedienperson vorge- 
sehen ist 

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, dafi die Oberwachung an einem Monitor vornom- 
men wird 

6. Verfahren nach einem der vorangehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, dafi die separate Einheit 
zur Aktivierung und Ausftlhrung von Operationen bei 
verschiedenen Komponenten und gegebenenfalls zur 
Oberwachung der Operationen zur Anwendung 
kommt 

7. Verfahren nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, dafi die separate Einheit mit einer Ubergeordneten 
Einheit, insbesondere einem Computer verbunden ist 

8. Verfahren nach einem der AnsprUche 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB als separate Einheit ein Be- 
standteil des jeweiligen medizinischen Geritesystems 
zur Anwendung koramt 

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, dafi ein weiterer Schritt vorgesehen ist, der Steuer- 
und Regelvorgange in der separaten Einheit aufgrund 
der von der Komponente zur separaten Einheit ttbertra- 
genen Parameterdaten aktiviert und ausffihrt 
10* Verfahren nach einem der Ansprfiche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, dafi als berfihrungsloses Ener- 
gie- und Dateniibertragungssystem ein Hochfrequenz- 
datenUbertragungssystem ohne separate EnergiequeUe 
verwendet wird. 

11. Verfahren nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi das Hochfrequenzdatenubertragungssy- 
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stem mit einer induktiven Kopplung zwischeo Kompo- 
nente und separater Einbeit arbeitet 

12. Voirichtung zur automatischen Identifizierung und 
Erfassung chaiakterisdscher Kenndaten von Kompo- 
ncntcD von Endoskopiesystcmcn, mit 5 
einer Einbeit (10), die separat von den Kompooenten 
(30) vorgesehen ist und die cine Lese-Schreibsteuer- 
vorrichtung (20) aurweist, und einem beschreib- und 
lesbaren Datentrager (33) in jeder Komponentc (30) 
zur Speicbeiung von Komponenten-Parameter ange- io 
benden Datensignalcn, wobei Inhalte des Datentrager* 
durcfa die Lcse-Schrcibsteuervomchtung (20) ausles- 
bar und einscbieibbar und in der separaten Einheit (10) 
zumindest speicherbar sind, gekennzeichnet durch 

ein in der Komponente (30) und der separaten Einheit 15 
(10) vorgeschenes, berimrungsloses Energies und Da- 
tenUbertraguagssystem (32) zur Obertragung von Da- 
tensignalen zwischen der separaten Einbeit und dem 
Datentrager der Komponente in beiden Richtungen, 
einen Schreib-Lesekopf (22), der mit der Lese-Schreib- 20 
steuervorrichtung (20) verbunden ist, 
eine Signalerzeugungs- und Modulations-Demodulati- 
onseinheit (25, 26) in der separaten Einheit (10), die 
mit der Ixse-SchreibsteuervOTichtung (20) und dem 
Schreib-Lesekopf (22) verbunden ist, um Datensignale 25 
zu modulieren bzw. zu demodulieren und 
eine mit dem Datentrager (33) in der Komponente ver- 
bundene Sende-Emfangseinrichtung (34) zum Senden 
und Empfangen von Datensignalen von bzw. in der 
Komponente, wobei alle Eimichtungen (32, 33, 34) in 30 
der Komponente (30) durch den Obertragungs vorgang 
von der separaten Einheit (10) gespeist werden und 
keine eigene Energiequelle haben. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das DatenUbertragungssystem (32) ein 35 
induktives Hochfrequenztibertragungssystem ist 

14. Vorrichtung nach Anspruch 12 oder 13, dadurch 
gekennzeichnet, daB das DatenUbertragungssystem 
(32) eine Pulsdauennodulation Ubertragener Datensi- 
gnale ausfUhrt 40 

15. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die zwischen der Komponente (30) und 
der separaten Einheit (10) Ubertragenen Signale eine 
Rahmenstruktur (F) haben. 

16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch gekenn- 45 
zeichnet, dafi die Rahmenstruktur (F) aurweist: 

einen Kennungscode (ID), 

mindestens einen Datenposten (D lv D 2 ,..X> D ), der dem 
Kennungscode (ID) folgt, und 

einen Priifcode (CRC) am Ende des Rahmens zur Er- 50 
kennung von Fehlern der Datenposten. 

17. Vorrichtung nach einem der Ansprucbe 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB eine Bedienvorrichtung 
(12) zur Aktivierung einer Identifikations- und/oder 
Schreiboperation mit der Lese-Schreibsteuervorrich- 55 
tung (20) der separaten Einheit (10) verbunden ist 

18. Vorrichtung nach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB ein Monitor (14) zur Oberwachung eines 
Identifikations- und/oder Schreibvorgangs mit der 
Lese-Schreibsteucrvorrichtung (20) der separaten Ein- 60 
heit (10) verbunden ist 

19. Vorrichtung nach Anspruch 17 oder 18, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Bedienvorrichtung (12) und/ 
oder der Monitor (14) leile einer mit der separaten Ein- 
heit (10) verbundenen Ubergeordneten Einheit (IS), 65 
insbesondere eines Computers, sind. 

20. Vorrichtung nach einem der Ansprttche 12 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB die separate Einheit (10) 
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einBestandteUdesjeweiligenn»dizmischcnGe^ 
stems ist 

21. Varrichtung nach Anspruch 20, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die separate Einbeit C10) durch voo der 
Komponente (30) ausgelesene Datensignale wahlweisc 
aktivierbai; steuerbar und regelbar ist 

22. \farichtung nach einem der Ansprtiche20oder21, 
dadurch gekennzeichnet, dafi die separate Einheit (10) 
Bestandteil eines Kamerakopft eines Bndoskopsy- 
stemsist 
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